mylO Controller-DIN

Ez az alkatrész segit testet oOlteni a okos otthon lekének (IO Valet MEGA). Kifejezetten azért lett
kifejlesztve, hogy konnyedén csatlakoztathatoak legyenek a tovabbi sziikséges rendszer épité elemek,
mindezt DIN sines egyszer(isitett formaban.

A vezérl6 kartya nem rendeltetés szer( hasznalata, a hozza csatlakoztatott egységek karosodasat okozhatja.
Rendeltetés szerli hasznalat esetén a garancia 2 év.

A kartya fobb jellemzoi: - Normal méretii SD kartya csatlakozo.
- 10 Valet csatlakoztathatosag: - 8 db PWM kimenet:
10 Valet 2.2.1 vagy nagyobb verziészamtol. Fényerdszabalyzashoz, vagy 0-10V-os vezérlésekhez.
- Arduino Mega 2560 kompatibilitas: - 1Wire Busz bemenet:
Ha valaki sajat szoftvert szeretne fejleszteni. DS18B20-as hészenzorokhoz.
- Wiznet W5100 -as Ethernet csatolo: - 6 db paraszenzor bemenet:
A routerhez torténd csatlakozas érdekében. DHT 11-es paraszenzoroknak.
- 16 db digitalis kimemet: - 1db impulzus szamlalé bemenet:
Optocsatolos levalasztassal, Darlington-os erdsitéssel Fogyasztasméréhoz.

hagyomanyos és szilardtest relék vezérléséhez.
- 2db 12C busz kivezetés

- 16 db digitalis bemenet: Tovabbi digitalis ki- és bemenetek boévitéséhez.

Optocsatolds levalasztassal, 5V-os jelszinttel.
- 2 db soros port kivezetés

Erintdkijelz6nek, vagy egyéb hardware fejlesztéseknek.
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Az 10 Board DR16, mint Arduino Shield:

Ez a kartya egy gyakorlatilag egy Arduino Shield, mely beilleszthetéegy Gainta D12MG kalapsinre pattinthatd dobozba (némi
igazitas utan). Ugy lett kialakitva, hogy csatlakoztathato legyen hozza egy Arduino Mega 2560-as mikrokontroller, igy kdnnyedén
fejleszthetd sajat vezérld szoftver is hozza. A kartya dGnmagaban nem tud funkcionalni, mindenképpen sziikséges hozza egy
mikrokontroller és az abba irt program (példaul: IO Valet Mega), valamint egy kiilsé tapellatas.

Az 10 Valet Mega (Arduino Mega 2560)
csatlakoztatasa:

Mielétt barmihez hozza fogna, ellenérizze le, hogy nincs-e az
alkatrész aram alatt. Tovabba gy6z6djon meg arrol, hogy statikus
elektromossag nem tud kart tenni a vezérlé kartyaban.

Helyezze 6vatosan a tiiskékre az |0 Valet vezérlé kartyat, majd

nyomija a helyére a kartyat, tgy, hogy ne menjen mellé egy tiiske

sem. A nyakot tdmassza ala, hogy ne tudjon meghajolni, eltorni.
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Tapellatas +5V DC (35,36):

Amennyiben a JP1-es Jumper fel van helyezve, kizarélag +5V DC

— +5V
— GND

tapfesziiltséggel lehet megtaplalni az aramkort, ennél nagyobb fesziiltség a

mikrokontroller meghibasodasat okozhatja. m

Alap esetben a JP1-es jumper fel van helyezve, ilyenkor nem szabad belsé o ——

AP1

tapegységet felhelyezni. Ebben az esetben a relé kimeneteken +5V DC o
fesziltségszint jelenik meg, igy a vezérld 5V-os relékket tud kapcsolni. A
tapegység méretezésekor figyelembe kell venni a relék aram fogyasztasat.

Tapellatas +12V,+24V DC (35,36):
Fontos, hogy a belsé tapegységet elére kalibarljuk, hogy véletlenil se

keriilhessen +5V-nal nagyobb fesziiltség a vezérlére, mert az a mikrokontroller

meghibasodasahoz vezet.

Annak érdekében, hogy 12 vagy 24 voltos fesziiltségszintli reléket is
tudjunk alkalmazni ki lett alakitva egy belsé tapegység csatlakozo. Bels6
Labkiosztasat tekintve megeggyezik a MINI 360-as step down tapegységével, tapegyseg
de barmilyen tapegység alkalmazhato. Ebben az esetben el kell tavolitani a

JP1-es jumpert és fel kell helyezni egy el6re beallitott tapegységet, ami a kivant

feszultségrol eléallitja az tizemeltetéshes sziikséges 5V-ot.

Kimenetek-relék bekotése (19-34):

Fontos, hogy, ha tobb tapegységet alkalmazunk, minden esetben legyenek a tapegységek GND-i (OV) dsszekotve.
A kimenetek a belsé elektronikatol, optocsatoloval vannak levalasztva és darlington Tranzisztorral vannak erdsitve.

Hasznalhatunk hagyomanyos print reléket, ezeknek viszonlag nagy az aram fogyasztasuk (20-200mA). Ebben az esetben
ugynevezett inverz bekotést kell alkalmazni (kimeneten GND jelenik meg a bekapcsolt allapotban, egyébként tapfesziiltség),
ilyenkor a relék tekercseinek az egyik polusat a tapegység pozitiv polusara kell kotni (+5V,+12V,+24V), a relék masik polusat a
vezérld kimeneteire (19-34 lab). Ahoz, hogy a kimenetek inverz mdédon m(ikddjenek az |0-Valet MEGA vezérld szoftverben a relé
kimeneteknél be kell pipalni az inverz opciot.

Csak abban az esetben hasznaljuk a pozitiv vezérlést bekotést (a kimeneten tapfesziltség jelenik meg bekapcsolt
allapotban egyéb esetben GND), ha fesziiltség szinttel kell kapcsolnunk példaul egy szilardtest relét, vagy egy aktiv relé panelt.
Ilyenkor nem terhelhetd a kimenet, tehat a hagyomanyos relék nem biztos, hogy kapcsolni fognak. Ebben az esetben az |0-
Valet MEGA relé beallitasainal ki kel venni a pipat az inverz opcid mellél, kiillonben forditva fognak muikodni a relék.

Amennyiben +5V-0s kimeneteket alkalmazunk a kimenetek kotheték egy masik vezérld bemeneteire is, nagyobb
feszlltségszint alkalmazasa a bemeneten tilos.

A kimenetek maximalis terhelhetésége 200mA.

READY relé bekotése (18):

Erre a kimenetre egy fékapcsold relét lehet bekotni inverz modon. Ezen a relén keresztiil engedhetijiik a fazist a tobbi
relére, igy nem fodulhat eld, hogy vezéreletlentl fazis kertljon ki a fogyasztokhoz. Ez a kimenet GND felé zar, amint a rendszer
tizemkész lesz. Ujrainditaskor nem engedi ezt a relét behuzni, amig nincsenek vezérelve a kimenetek. Maximum 200mA a
terhelhet6sége.
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Példa az inverz bekotésre:
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PWM kimenetek (10-17):
Ezekre a kimenetekre kdzvetlendl ki vannak vezetve az Arduino Mega 2560-as mikrokontroller labai, igy fokozottan figyelni

kell a bekotésukre, 5V-nal nagyobb fesziltség a mikrokontroller meghibasodasahoz vezet.

Ezek a kimenetek hasznalhatoak a ledszalagok, 12V-os spotok fényerdszabalyozasahoz, vagy példaul O-10V-os
keverdszelepek vezérléséhez.

A fényerdszabalyzashoz sziikség van egy erésitére, ez valamilyen FET lehet, ami képes az 5V-os bemeneti PWM jelet
példaul 12V-os PWM jellé alakitani (mylO FET 4).

A 0-10 V-os szabalyzashoz pedig sziikség van egy 0-10V-os atalakitora. Ezt az atalakitot a vezérelni kivant eszkozhoz kell

szerelni, mert a jelszintek a hosszl vezetéken elveszhetnek, féleg kis fesziltségeknél, igy a vezérlés nem megfeleléen fog
mukodni.
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Bemenetek (47-54,56-63):

A bemenetekre +5V DC fesziiltségszintnél nagyobb fesziiltséget kapcsolni nem szabad.

A bemeneti labak optocsatolon keresztiil csatlakoznak a belsé eletronikahoz. +5V-os fesziiltség jelenik meg rajtuk. Ezen
l[abak GND-re érintésével valosithatdé meg a bemeneti jelzés. Ez barmilyen NO/NC-s eszkozzel megvalosithatd példaul
nyomoégomb, nyitas érzékeld, mozgas érzékeld, alkony szenzor stb..

Nem kotelezé a 46-0s és az 55-0s labrol venni a GND-t, jobb megoldas a tapegyseg(ek) GND-jét hasznalni.
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1Wire Busz - Hoszenzorok (39) és paraszenzorok (40-45):
A 39-45-6s csatlakozokon kozvetlendil kivezetett Arduino labak talalhatoak, igy fokozottan figyelni kell a bekotésiiknél.
+5V-nal nagyobb fesziiltség esetén sériilhet a mikrokontroller.

A 1Wire buszra csatlakoztathatoak a DS18B20-as hészenzorok. Ez egy digitalis hészenzor, mellynek harom kivezetése van
(GND, +5V, adat). A 37-es csatlakozon GND talalhato (nem kételez6 errél vinni), a 38-as csatlakozon +5V talalhato, maximalisan
200maA terhelhetdséggel, ez egy regeneralodo multifuse-al van levalasztva, esetleges rovidzarlat esetére, ezért célszer(i innen
venni a tapfesziiltséget a hd és paraszenzorokhoz. A 1Wire buszra(39) csatlakoztathato tébb eszkoz is parhuzamosan. A busz
felhuzo ellenallasat az aramkor tartalmazza.

A paraszenzorok (DHT-11) adatlabai egyesével kulon-kilon csatlakozora (40-45) kothet6ek.

Szenzorok bekotése ~
m

38

OO =N MT LN
, . , e MIT T
Javasolt arnyékolt vezetéken vinni példaul

FTP kabelen szenzorok kabeleit.

Fontos, hogy amennyiben olyan vezetéket
alkalmazunk melyben csavart érparok vannak,

GND
5V 200mA
DataBus
Data 1
Data 2
Data 6

ugy a tapfesziltséget és a GND-t egy csavart

érparon vigyuk.

A hdészenzorok elrejtheték kapcsolokban,
viszont figyelni kell a helyi adottsagokra, példaul *

érzékeny lehet hiitd kozelségére, vagy ha rasit a ‘
nap, igy téves értékeket szolgaltathat.
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Fogyasztasméro bekotése (7):

Mielétt barmihez hozza fogna, ellendrizze le, hogy nincs-e az alkatrész aram alatt.
Ovakodni kell a nagyfesziiltségli fazis és nulla vezérld kartyara torténd bekotésétdl, ez
azonnali meghibasodast és életveszélyt okoz.

Az impulzusszamlalé bemenet (7) csatlakozoja kdzvetlenil a mikrokontroller egyik
laba kivezetve, ezért fokozottan oda kell figyelni a bekotésénél.

A fogyasztasmérd kivalasztasanal, olyan fogyasztasmérét kell valasztanunk, amelyik
rendelkezik potencial fliggetlen impulzus kimenettel, mely 5V-os fesziiltségel mikodik.

Tovabbi informacié a fogyasztasmérdvel kapcsolatban, hogy hany impulzust ad le
egységenkent (pl.: 1000 imp/kWh), ezt az értéket a 10-Valet alapbeallitasai kozott kell
beallitani. A mért fogyasztasi értékek csak informacios jellegliek, nem hitelesitett értékek.

Az abra egy példa, egy altalanos fogyasztas mérd bekotését mutatja, mindig az
alkalmazott fogyasztasmeéré egység leirasat kell alapul venni.

Amennyiben a vezérlé nem érzékeli az impulzusokat, Ugy a polaritasok forditva
lehetnek bekdtve.

Reset gomb (8):

A Reset csatlakozo (8) az Arduino mikrokontroler reset laba kivezetve, igy fokozottan
figyelni kell a bekotésiiknél. +5V-nal nagyobb fesziiltség esetén sériilhet a mikrokontroller.

A Reset gomb megnyomasa (elengedése) utan, a vezérld szoftver ujra indul. A
fékapcsold (ready) kimenet ilyenkor O allasba all, ezzel megakadalyozhatd, hogy a
kimenetek vezéreletlenil legyenek fesziiltség alatt (példaul egy redény motorja egyszerre
kapjon le- és fel iranyban fesziiltséget).

Amennyiben ki szeretné vezetni a reset gombot, azt a felsé abra szerint a nyolcas
szamu csatlakozo segitségével megteheti, ha viszont a dobozra szeretne reset gombot, azt
a nyaklapon talalhaté tiiskesoron talalhato ‘Reset’ feliratu tliske bekotésével teheti meg.
Hasznalhato egyszerre mindkét megoldas is.

A Reset gomb bekotése nem kotelezd, enélkil is Gzemel a vezérld, ujrainditasat
megoldhatjuk egy megszakitoval is, amit mindenképpen célszerli a tapegység elé
beszerelni, hogy konnyedén aramtalaithassuk a vezérlét.
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12C busz (1-4):

Az 12C csatlakozokra kozvetlendl vannak az Arduino mikrokontroler labai kivezetve, igy fokozottan figyelni kell a
bekotésiiknél. +5V-nal nagyobb fesziiltség esetén sériilhet a mikrokontroller.

Mivel ezek a bévité modulok is betapot igényelnek, ezért figyelni kell arra, hogy az esetleges kiilon tapegységek GND-i
kozositve legyenek, kiilénben a mikrokontroller és a bdvit6 is sériilhetnek.

A vezérlo6 kartyara 2 db 12C busz lett kialakitva. Egyik a digitalis bemenetek szamara, masik a digitalis kimenetek szamara
lett kialakitva. A kartyan lévo ki- és bemenetek is ezekre a buszokra vannak csatlakoztatva. Ezek a buszok ki lettek vezetve
csatlakozokra is (1-4), annak érdekében, hogy bdviteni lehessen a ki- és bemenetek szamat (mylO-PCF8), illetve késdbbi,
egyedi fejlesztések is csatlakoztathatoak ezekre a buszokra.

A portbévité IC PCF8574. mivel ezeket a chippeket cimezni kell, az 6sszeakadas elkeriilése végett, igy figyelni kell arra,
hogy két azonos cim( alkatrész ne legyen egy buszon. Mivel harom biten cimezhetdek ezek az IC-k, igy 6sszesen 8 db IC fér el

=
+ -

egy buszon. A vezérlé kartyan fixen vannak cimezve az IC-k, ezek a nullas és az egyes helyeket foglaljak el.

GND

mylO-PCF 8

JP
JP
JP

O

GND

—ANMITNONOWOO

+5V

A portbdvité IC PCF8574. mivel ezeket a chippeket cimezni kell, az
0sszeakadas elkeriilése végett, igy figyelni kell arra, hogy két azonos cimi
alkatrész ne legyen egy buszon. Mivel harom biten cimezhetdek ezek az IC-k,
igy 0sszesen 8 db IC fér el egy buszon. A vezérlé kartyan fixen vannak

cimezve az IC-k, ezek a nullas és az egyes helyeket foglaljak el.

A mylO-PCF8-as portbévitd kartyan 3 jumper segitségével lehet a

- . 3 |o 1 1
cimzést megoldani.
4 1 0 0
5 1 0 1
6 1 1 (0]
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Soros port (5-6):

A csatlakozokra kozvetleniil vannak az Arduino mikrokontroler labai kivezetve, igy fokozottan figyelni kell a bekotésiiknél.
+5V-nal nagyobb fesziiltség esetén sériilhet a mikrokontroller.

Amennyiben ezekre a csatlakozokra kiilsé egységgel csatlakozunk, figyelni kell arra, hogy az egységek GND-i kozositve
legyenek, kildnben a mikrokontroller és a bovitd is sértilhetnek.

Ezekre a csatlakozokra a mikrokontroller SerialO-ja van kivezetve, fejlesztéi, monitorozasi, esetleges egyedi fejlesztésekre
szolgal.

Soros port a tiiskesoron:
A csatlakozokra kozvetlendil vannak az Arduino mikrokontroler labai kivezetve, igy fokozottan figyelni kell a bekotéstiknél.
+5V-nal nagyobb fesziiltség esetén sériilhet a mikrokontroller.

Amennyiben ezekre a csatlakozokra kiilsé egységgel csatlakozunk, figyelni kell arra, hogy az egységek GND-i kozositve
legyenek, kiilénben a mikrokontroller és a bovito is sériilhetnek.

Ezekre a csatlakozokra a mikrokontroller Seriall-je van kivezetve, Nextion érintdkijelzé csatlakozasara szolgal, de egyéb
egyedi fejlesztés is csatlakoztathato ide.

Arduino tiiskesor labkiosztas:

A tuskesor labkiosztasa Arduino Mega 2560-al kompatibilis. A alabbi labkiosztas mutatja, hogy melyik labhoz, milyen
funkcio tartozik a vezérld kartyan.

LAB  FUNKCIO LAB  FUNKCIO LAB  FUNKCIO LAB  FUNKCIO

0 RX 0 15 SCL 1 21 SCL 26-31 | HUMIDITY
1-6
1 TX 0 18 TX 1 22 1 WIRE BUS
48 READY
2-9 PWM 1-8 19 RX 1 23 ISP CS SD
A8 WIZNET
RESET
14 SDA 1 20 SDA 24 ISP CS ETH
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